AMRs vs. AGVs

Autonomous mobile robots vs. automated guided vehicles

Automatyczne czy autonomiczne?

Waozki AGV poruszajg sie po ustalonych trasach, prowadzone
m.in. przez kable i pasy magnetyczne. Napotykajgc przeszkody,
muszg zatrzymac sie i poczekac az zostang one usuniete.

Autonomiczne roboty mobilne (AMR) sg wszechstronne i nie wy-
magajg zewnetrznej infrastruktury do nawigowania. Dzieki temu
implementacja jest prosta i wysoce skalowalna. Ich wbudowana
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Przyjazne dla uzytkownika

Gotowe na rézne zadania

Wozki AGV sg zaprojektowane do wykonywania
prostych zadan, ale ich montaz i dziatanie sg
skomplikowane i kosztowne. Systemy AGV wymagajg
doswiadczenia i wiedzy inzynierow lub
certyfikowanego personelu.

AGV realizuje to samo zlecenie dostawy przez caty okres

uzytkowania. Moze przewozi¢ materiaty z punktu A do B i C, jednak nie
moze nieoczekiwanie zawiez¢ ich do punktu D. Zmiany i zaktdcenia
oznaczajg kosztowng instalacje nowego systemu AGV.

Autonomiczne roboty mobilne za pomoca kilku zmian w misji moga
by¢ wdrazane do kolejnych zadan, tras i rozktadow obiektéw. Mogag byc
takze przeniesione do innego zaktadu i w ciggu kilku godzin rozpoczgc¢
prace.

AMR jest tatwy do wdrozenia, wymaga jednorazowego
zmapowania budynku, wyznaczenia stref i waznych
punktow. Autonomiczne roboty mobilne sg obstugiwane
poprzez prosty i intuicyjny interfejs, ktdry nie wymaga
umiejetnosci programistycznych. Gdy uktad budynku
zmienia sie, AMR sporzagdza mape ponownie.

Elastyczne

Wadzki AGV nie s3 elastyczne w sposobie
nawigowania i uzytkowania. To sprawia, ze
przedsiebiorstwa czesto potrzebujg ogromnej floty
pojazddw, aby realizowad proste zadania
transportowe.

Autonomiczne roboty mobilne s elastyczne we
wszystkich aspektach i moga by¢ uzywane z
roznymi modutami nastawnymi, w zaleznosci od
potrzeb. Moduty mozna tatwo zmieniac.




