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Bezpieczenstwo wspotpracy cztowieka

z systemem robotycznym

Czy roboty sa bezpieczne dla ludzi? Wielu przedsigebiorcow zywi takie obawy i zastanawia sie nad tym, jak kosztowne
jest dostosowanie obszaru, w ktorym operuja roboty, do wymogéw bezpieczenstwa. Universal Robots przyktada duza
wage do tego zagadnienia. W firmie dziata specjalny zespot wspotpracujacy z partnerami technologicznymi i ekspertami
ds. bezpieczenstwa, ktérego rolg jest identyfikowanie potencjalnych usprawnien niezbednych do rozwoju produktow.

Bezpieczenstwo nalezy do aspektow, ktére szczegdl-
nie niepokojg przedsiebiorcow zastanawiajgcych sie nad
wdrozeniem cobotdéw. Misjg Roberty Nelson Shea (Glo-
bal Technical Compliance Officer, Universal Robots) jest
,odczarowanie” kwestii wigzacych sie z uzytkowaniem ro-
botéw. Podczas sniadania prasowego moéwita m.in. o wy-
mogach bezpieczenstwa i regulacjach prawnych dotycza-
cych robotow.

Roboty wspotpracujgce stworzyly nowe mozliwosci
w przemysle, przyczyniajgc sie do poprawy elastycznosci
proceséw produkcyjnych. Jednoczesnie zrewolucjonizo-
waty podejscie do kwestii bezpieczehnstwa. Coboty cechu-
je ograniczona moc i $cisle kontrolowana sita. Umozliwia
to robotowi i cztowiekowi prace w bezposredniej bliskosci,
bez narazania pracownika na ryzyko utraty zdrowia.

Bezpieczenstwo a uwarunkowania prawne
— nowa specyfikacja ISO

Bezpieczenstwa pracy robotow dotyczy tzw. dyrektywa
maszynowa (Machine Directive — MD) — petny tytut: dy-
rektywa 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady
z dnia 17 maja 2006 r. w sprawie maszyn, zmieniajgca dy-
rektywe 95/16/WE. Wszystkie maszyny i urzgdzenia za-
instalowane w Unii Europejskiej muszg spetnia¢ podsta-
wowe wymagania w zakresie zdrowia i bezpieczenstwa,
wymienione w zatgczniku | do tej dyrektywy. W ramach

dokumentu zharmonizowane zostaty normy ISO 10218-1,
ISO 10218-2i ISO 13849-1.

W lutym 2016 r. normy ISO zostaty wzbogacone o spe-
cyfikacje techniczng odnoszgcg sie do robotéw wspot-
pracujgcych. Definiuje ona, w jaki sposéb zapewni¢ bez-
pieczenstwo podczas projektowania i wdrazania aplikacji
zrobotyzowanych. Specyfikacja ISO/TS 15066 wspiera
dokument ISO 10218-1 — Wymagania bezpieczenstwa
dla robotéw przemystowych oraz ISO 10218-2 — Wyma-
gania bezpieczenstwa dla systeméw robotycznych i inte-
gracji.

Wbudowane cechy bezpieczenstwa robotéw
wspotpracujacych

Coboty Universal Robots majg az 15 wbudowanych
funkcji bezpieczenstwa. To znacznie wiecej niz w wiek-
szosci dostepnych na rynku urzgdzen. Zabezpieczenia te
zapewniajg petng zgodnos¢ z normami bezpieczenstwa.
Opatentowany system sterowania robotow UR zawiera
funkcje bezpieczenstwa, ktdore mogg by¢ dostosowane
do potrzeb uzytkownika. Sg to m.in.: potozenie i predkosé
tacznie, potozenie TCP (robot tool-center-point), orienta-
cja narzedzia, predkosc¢ i sita, a takze ped i moc robota.
W efekcie wspotpraca robota i cztowieka — human-robot
collaboration (HRC) — w przypadku urzgdzen Universal
Robots jest bezpieczna i zgodna z normami.
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Robaty wspdtpracujace UR majg 15
whudowanych funkgji bezpieczeristwa
— wiecej niz wiekszosé cobotow

na rynku. Rezultat: ograniczenie
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i zapewnienie bezpieczng interakgji*
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Na rynku pojawia sie pierwszy
na $wiecie, stworzony do bezpiecznej
wspdtpracy* z ludZmi robot URS.

URT0 daje przedsiebiorstwom
wiekszy zasieg i udZwig,
otwierajge nowe mozliwosci
efektywne] | bezpieczngj
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" Bezpieczne aplikacje wspotpracujace

nie wymagajgce duzej przestrzeni rehoczej,
nowe innowacyjne mozliwodci produkeyjne,
niskie koszty wdrozenia {prak koniecznosci
wygradzania robota*)

System bezpieczenstwa trzecig
generagji robotéw UR otrzymuje
certyfikat TUV NORD.

Na rynek wehodzi UR3, najbardzig)
elastyczny | najlzejszy robot na $wiecie,
ktéry moze byé zainstalowany na blacie
i wepdtpracowac z ludzmi

np. przy lekkim montazu,

*po ocenie ryzyka



